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LichtSignalAnlage

* (Oberklasse fiir die Implementierungen der einzelnen LSAs

* abstrahiert fiir die Steuerungen von den unterschiedlichen

Eigenschaften der LSAs

— Steuerung muss weder Detektoren noch Signalgeber kennen
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unabhangige LSAs

e keine Kommunikation zwischen den LSAs
e direkte ,,Bekanntschaft zwischen Steuerungen und LSAs

* ]lokale Aktionen (Regelung des Verkehrs ohne griine Welle)
konnen von LSAs eigenstandig ausgefiihrt werden.

LSA_InstanzDiagramm 1
automatischeSteuerung:AutomatischeSteuerung gui GUI
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einzelne Lichtsignalanlagen

* mehrere Verkehrsstrome wurden fest zu Phasen
zusammengefasst, d.h. sie werden immer gleich geschaltet

* cinzelne Teilgraphen fiir Speicherung der Detektor-
Ereignisse

* umschalten-Signale: Jederzeit kann der Befehl gegeben
werden, einen bestimmten Verkehrsstrom auf rot oder griin
zu schalten.

Dies geschieht dann (unter Beachtung der notigen Gelb-
Phasen) sofort. (Dabe1 wird u.U. die grine Welle
unterbrochen.)
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Statechart zu LSA12, lokal

LSA12_|okal

(1)

-

LSA12

/lsal2_vs1.schalte(rotgelb)
“sal2_vs2.schalte(rotgelb)
Mleal2_ve3d.schale(rot)
Meal2_ved schale(rot)

nach t_Gelby

l=al2 vs3.schalte(rot)
Meal2_wsd schalte(rot)
*sal2_vsl.schalte(rotgelb)
fsal? wvs2.schalte(rotgelb)

vsivs2_rotgelb

ach t_RotGelb]/
=al2_vsl.schalte(grin)
=al2_vs2 schalte(grin)

—

=

vslvs2_gruen lsa12_vs*_fehler*

Fehler_gelb

lsal2_wvs*_fehler*

leal2_wvs"_fehler*

{vs3vs4 gelb)

ach t_MinGruen

rysRvsd_reset

nach t_MinGruen
MO state_vs3vs4=Auto}
Msal2_vsl.schalte(gelb)
*sal2_vs2 schalte(gelb)
AygivsZ_reset

Ln ach t Warnblinken)
lsa12_vs1.schalte(gelb)
Meal2_vs2 schatte(gelb)
Msal2_vs3.schalte(gelb)
Msal2_vsd.schatte(gelb)

Ln ach t_ Warnblinken)
lsa12_ws1.schalte(aus)
*eal12_ws2 schalte(aus)
*leal12_ws3. schaltelaus)
*eal2_wed schalte(aus)

5a12_vs*_fehler

{ Fehler_aus )

lsal2_vs"_fehler

vsivs2_gelb nach L Gelby

lsal12_wvsi1.schalte(rot)

vs3vs4 rotgelb

[n

AMNO state_vs1vs2=Auto)
*lsa) 2_vs3.schalte(gelb)
“lsa)2_vs4.schalte(gelb)

£53V54 _gruen )

nach I_RotGer}-‘
|sal12_vs3.schalte(gri
Msal2_vs4 schalte(gra

Meal2_ws2 schalte(rot)
fsal2 wvs3.schalte(rotgelb)
k\._ fsal? wvs4 schalte(rotgelb)

_/
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Statechart LSA12, Detektorspeicher

* Speicherung der Detektorereignisse in einzelnen Teilgraphen

* Abfrage durch Haupt-Teilgraphen

* zuriicksetzen des Detektorspeichers, sobald Signalgeber von
Griin auf Gelb wechselt

* nach diesem Schema werden auch die umschalten-Signale
zwischengespeichert

4 state vs3vsd N state vsivs2

vedved reset veive?_reset

(Auto ) (kein Aua)t 5 auto

l=a12_d3_meldetAuto =a12_di_meldetAuto
;\_ lza12_d4_meldetAuto _/J \_ lzal12_d2_meldetAuto J
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LSA12, grine Welle

* GrueneWelleVorbereiten-Signale treffen 60 Sekunden vor
Ausfiihrung der griinen Welle ein.

* Verwaltung in einem weiteren Teilgraph (im Beispicl GW_West):

— rechtzeitig vorher werden die Nebenstralen noch einmal griin
geschaltet

— hochstens 60 Sekunden spater wird der Hauptverkehrsstrom
fiir mindestens 40 Sekunden griin

— Zustand des Teilgraphen wird von Haupt-Teilgraph tiberprift
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Statechart LSA12, Grune Welle

LSA12_global

-

GW West )

-

[nach t_aktiv = t_GWMinGruen + t_aktiv_vor]

Normal ( aktiv )}

GrueneWelleVorbereiten_west nach t_nebenstrasse]
l=a12_did2Auslioesen

(troedeln ) pﬁleben stras@

nach t_troedeln = t_gw_mingruen — t_nebenstrasse — 1_aktiv_wvor]/
l=al2_d3ddAusioesen

(1)
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Statechart LSA12, global

11}

“lzal2_wved schalte(rot)

l2a12] umschalten_ays

a12_umschalten_al

“legal2_vsd schalte(rot)

*za12_vs1.schalte(rotgelb)

*lzal12_wvs2.ach alteiroI?eﬂﬂ—
vs3vs4 gelb

velvs2_rotgelb g

nach I_F{oIGer]\.-'
Isal2_ys1.schalte(grin)
*zal2_ys2. schalte(grin)

[(nach t_MinGruen

*welve2_reset

=g

\

AMND GW_West Zustand =aktiv

ANMND state_wvs3vsd=Auto)

OR umschalten_ve3dved zustand=—=vz3ved |
*lsal2_vs1.schalte(gelb)
“lsal2_vs2.schalte(gelb)

Lnach t_Warnblinken]/

Isa12_vs1.schalte(gelb)
“lza12_vs2 schalte(gelb)
“lsa12_vs3.schalte(gelb)
*lzal2_vs4. schal

_vs*_fehler*

|sa12

_umschalten_init/
12_vs1.schalte(rotg

Fehler_aus

‘lb:l\

. _vs2 . schalte(rotgelb)
lsal2_wve’_| *lza1¥®_v=3.schalte(rot
flesald vsd schalte(rof)
vsivs2 gruen S * fehler*
flsa12_vesiveZ Tz Fehler_gelb

lza12 schalten_aus
| umschaten_aus - -

lsal2_vs* fehleﬁnaCh
- - MO EW_West Austand!l=Nebenstragse

|za12_wvs*_fehler*/

LSA12_global

4 LSA12 N
M™eal2_vsl. schalte] rotgelb) l=a12_umschalen_init
flsal2_vs2.schalte(rotgeld)
“zal2_wve3 schalte(rot) ~_m'

nach t_Gelb} l=a128 umschalten_aus
Isa12_vs3.schalte(rot) |
lza12_umsaschglten_aug

=012 _umschalten_als

t_MinGrue|

AND sgtate_wsivsP=Auto)
ORu
*lza1d ve3. schalte(gelb)
*lsald _wvs4. schalie(gelb)
fwedved reset

Ln ach t Warnblinken}
l=a12_vsi.schalte(aus)
“lzal2_vs2 schalte(aus)
Alsal2_ws3 schalte(aus)
fzal2_vsd schaltel(aus)

l=a12_umgchalen_init/
Meal2_vgl.schate(rotgelb)
“lzal2_vsp schalte(rotgelb)
*lsal2_vsR schalte(rot
*eal2_veft schalte(rot)

AMeal?2 veldved reset
rveﬂ ved gruen )

lzal2_ves"_fehler*

vsivs2_gelb

nach t_Gelb]/
l=a12_vs1 schale(rot)
Hzal2_ws2.schalte(rot)
“lsal2_vs3.schalte(rotgelb)
flsal2_vs4.schalte(rotgelb)

[nach t_RotGelby
flsal2_wvs3.schaltte(grin)
Msal2_vsd.schaltte(grin)

ve3vs4d_rotgel b)

nechalten_ys1ve2 zustand==vgivs2_ja]f




